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n Betriebsbedingungen der einzelnen Funktionen

l Spurwechsel-Warnfunktion

Diese Funktion ist betriebsbereit, wenn alle folgenden Bedingungen erfüllt sind.

• Das LDA-System ist eingeschaltet.

• Die Geschwindigkeit beträgt mindestens ca. 50 km/h.

• Das System erkennt weiße (gelbe) Linien.

• Die Fahrspur ist mindestens ca. 3 m breit.

• Der Blinkerhebel wird nicht betätigt.

• Das Fahrzeug wird auf einer geraden Straße oder durch eine sanfte Kurve mit

einem Radius von mehr als ca. 150 m gefahren.

• Es werden keine Funktionsstörungen des Systems erfasst. ( S. 333)

l Funktion zur Steuerung der Lenkung

Diese Funktion wird aktiviert, wenn zusätzlich zu den für die Spurwechsel-Warn-

funktion geltenden Betriebsbedingungen auch alle folgenden Bedingungen erfüllt

sind.

• Die Einstellung für  auf dem Bildschirm  des Multi-Informationsdis-

plays lautet “Ein”. ( S. 154)

• Das Fahrzeug wird nicht in einem bestimmten Maß oder darüber hinaus

beschleunigt oder abgebremst.

• Das Lenkrad wird nicht mit der für einen Spurwechsel erforderlichen Kraft betätigt.

• ABS, VSC, TRC und PCS greifen nicht ein.

• Das TRC- oder VSC-System ist nicht ausgeschaltet.

• Es wird keine Warnung bei vom Lenkrad genommenen Händen angezeigt. 

( S. 331)

l Fahrzeugschlingerwarnung

Diese Funktion ist betriebsbereit, wenn alle folgenden Bedingungen erfüllt sind.

• Die Einstellung für  auf dem Bildschirm  des Multi-Informationsdis-

plays lautet “Ein”. ( S. 154)

• Die Geschwindigkeit beträgt mindestens ca. 50 km/h.

• Die Fahrspur ist mindestens ca. 3 m breit.

• Es werden keine Funktionsstörungen des Systems erfasst. ( S. 333)

n Vorübergehende Deaktivierung der Funktionen

Wenn die Betriebsbedingungen nicht mehr erfüllt sind, wird eine Funktion möglicher-

weise vorübergehend deaktiviert. Sobald die Betriebsbedingungen wieder erfüllt wer-

den, wird der Betrieb der Funktion jedoch automatisch wieder aufgenommen. 

( S. 330)

n Funktion zur Steuerung der Lenkung

Je nach der Geschwindigkeit des Fahrzeugs, den Umständen der Spurabweichung,

dem Zustand der Fahrbahn usw. wird der Betrieb der Funktionen eventuell nicht wahr-

genommen oder die Funktionen sind möglicherweise nicht in Betrieb.


