
Autonomus Plus KT100C DJG 24 B
Das Sicherungs und Trackingsystem für Ihren Fahrzeugpool.

Fakten:

Sie kennen alle dieses Problem und die damit verbundenen Unannehmlichkeiten.
Durch die Verwendung des Autonomus Plus Trackingsystemes kann der Diebstahl 
verhindert, die entwendeten Fahrzeuge
geortet und somit wieder sichergestellt werden.

Autonomus Plus

kompaktes Modul mit integriertem GPRS phone,
CAN BUS, GPS/Glonass-Empfänger und GSM,
integrierte Antennen, integrierter dreiachsiger Be-
schleunigungsaufnehmer, Unterbrechung der funk-
tionswichtigen ECU`s im Fahrzeug, integriertes CAN 
BUS Management.

Unfalldatenschreiber, Datenaustauchfunktion Fahrver-
halten. Individuelle Versicherungseinstufung möglich.

In puncto Sicherheit bietet der Autonomus Plus wert-
volle Funktionen wie die exklusive Bewegungs-
erkennungsfunktion  -  unerlaubte Fahrzeugbeweg-
ungen werden sicher erkannt und es erfolgt unverzüg-
lich eine entsprechende Alarmmeldung an den Fahr-
zeughalter über z.B. Ihr Smart-Phone via SMS oder @ 
Mail.

Alarmmeldungen, Protokolle sowie Fahrtroute des
Fahrzeuges können am Smart - Phone oder Computer 
überwacht und ausgewertet werden.

Selbstverwaltend, keine Zusatzkosten wie z.B. ein 
Monitoring Center. 

Ist kompatibel mit den aktuellen Datenkarten 
( SIM Karte 5 - 10 MB ) von allen Netzanbietern.

Qualität:
Technisch ausgereiftes GPS-GSM 
Ortungssystem mit Bewegungssensor und Immobili-
ser! 
(All-in-one-Technologie) .

Aufzeichnung eines Beschleunigungsdiagrams im 
Zusammenhang mit programmierbaren Ereignissen, 
Crash-Alarm-Generierung (einrichtbar).

Voll programmierbar für vielfache Gebietsgrenzen.

Automatische Routen und Gebietskontrollen.

Das Gerät verfügt über alle erforderlichen europäi-
schen Zulassungen. 

Bezugsadresse
HJR inoTec.
Im Hütten 21
58644 Iserlohn
Info@HJRinotec.de
Phone +49 (0) 23745010517-Fax +49 (09 23749243563
HJRINOTEC.de
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General diagram and functional architecture: 
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The device is an all in one module integrated GSM/GPRS module and GPS/GLONASS receiver, small size, extremely low power 
consumption radiolocation unit. The exclusive dynamic function of movement detection renders the device especially for the 
applications where it is demanded security. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Confidential  

Version 1.0 Page 10 

GB

SMS user remote functions 
 
In order to control some on board vehicle functions it's possible, using a normal GSM cellular phone, to send a SMS 
message to AVL unit. 
To enable such capabilities it is necessary to send first to the mobile unit the SMS command, in order for the mobile 
unit to register the sender phone number;  
 

KTA<pwd>LOGIN  
 
the command 
 

 KTA<pwd>LOGOUT 
 
 will unregister the number: <pwd> is the user’s personal password, whose default value is “DADA”, it can be 
modified by the command  
 

KTA<pwd old>PWD<pwdnew> 
 
 
ATTENTION: The password must be 4 characters long; it is advisable to set password easy to be recommended and to 
keep a copy in a secure place. 
 
 
Once enabled this function, the command 
 

KTA<pwd>POS 
 
Allows getting back to the calling cellular phone the GOOGLE position, the command 
 
Example for position request by mobile   Click on the Google link you get the position  
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Test configuration description 
 
The unit interface is connected to the ODB CAN BUS interface of the 
vehicle and we can read from this line the following information: 
 

 Driver Door switch 
 All passenger doors lateral and backside switches 
 Boot switch 
 Remote control activation  
 Remote control deactivation  
 Driver side Handle open/close signal (keyless entry) 
 Passenger side Handle open/close signal (keyless entry) 
 Boot  side Handle open/close signal (keyless entry) 

 
With this information, we are able to create a protection system onboard of the car like an alarm system and able to 
detect an intrusion when the car it is closed by the original remote control (see in the above picture). 
 
To add an additional protection we combine Driver Identification Transponder (see in the above picture), this function 
working with a proximity presence if both identification system are in the vehicle (Transponder + OEM remote) the 
system is automatically disarmed and the engine can start normally. 
 
When you turn off the ignition switch a basic protection is activated, if you have just 
the remote control with you but not the transponder the car can’t start and after 1 
min (programmable time) an SMS message will be delivered to the mobile combined 
in the AVL unit (see the picture _INTRUSION ALARM + Google link). 
 
When you close, also the doors a second protection will be activate when the 
transponder and OEM remote are far from the car. Opening any door or the bonnet 
without the OEM remote and the transponder, an SMS message will be delivered to 
the mobile combined in the AVL unit. 
 
The wireless engine kill is connected to the brake pedal and if the transponder and 
the OEM remote control sre not in the car the Engine cannot start. 
 
The second protection id the ODB connection, and extra relay disconnect the OBD cable (can H) to avoid the access to 
the engine management unit to reprogram a new OEM remote. 
 
The unit have a monitor about the main battery voltage a warning SMS will be sent if the battery voltage is less than 
10.7 V for 40 seconds continuously. 
 
Movement sensor on board will detect if the car is moving with ignition off and system armed for more than 10 
second continuously. 
 
All other insurance function like crash detection, drive style and drive behavior will be describer in another 
documentation  
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